
生産拠点国を記入

□ 可 □ 否

 □ 原価低減 ■ 品質/性能向上 生産工程のユーザインタフェースの簡単化
 □ 質量低減  □ 安全/環境対策

 □ 生産（作業）性向上  □ その他（　　　　　　　　）

●自然言語での指示を柔軟に受け付ける産業用 ●効果検証はこれから実施予定
　 ロボットUI
●ハルシネーション抑制と責任分界が明確
●安全で効率的な操作を可能にする枠組み

適用可能な製品/分野

コスト 質量 その他（　　　　　　　　　　）

新技術・新工法

ｾｰﾙｽﾎﾟｲﾝﾄ（製造可能な精度/材質等）

数値割合

有（特願2023-208190）

生産/作業性

パテント有無

従来

問題点（課題）と対応方法

項目

提案の狙い

従来との比較

提案名 工法 新規性

会社名 所在地

 □部品　□素材/材料　□設備/装置　□金型/治工具　■ｼｽﾃﾑ/ｿﾌﾄｳｴｱ　□その他（　　　　　　　）

北九州市立大学　西田研究室

特許出願中43 産業用ロボット向けAIエージェント
説明可能なAI

企画管理課　企画・研究支援係

□ アイデア, ■試作/実験, □ 開発完了, □ 製品化完了（採用：□実績有, □予定有, □予定無）

開発進度 　（　　2026　年　　2　月　現在）

 E-mail  ：

福岡県北九州市若松区ひびき１番１号

連絡先

 Ｔel No. ：

海外対応

<< 提案内容 >>

kikaku@kitakyu-u.ac.jp有薗　和子 担当名 ：

 URL     ：https://www.kitakyu-u.ac.jp/

093-695-3367

主要取引先

 部署名 ：

展示No
区分

産業用ロボットの導入と活用には

・専門技術が必要

・プログラミングや環境登録に多くの時間と労力が必要

生成AIの利用には

・ハルシネーションと情報漏洩対策が必要

                                                                                                   
                                   

                                    

                              

              

           

           

                

    

                

                               

                        

                        

                                

                                        

                                               

   

   

   

    

                                 

                 

                      

              

    

                      

   

    

          
     

             

              

   

   
                     

  

作業者が自然言語でロボットに指示を与え

安全かつ効率的に作業を実行できる環境を実現

特徴：

①自然言語による直感的なユーザインタフェース

②ハルシネーションを抑制した安全な動作

③過去の知識を再利用する効率的な作業


