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セールスポイント

LiDAR（２D）、ステレオカメラ、慣性センサーを併用した自律巡回システム
■５ｃｍ程度までの段差を乗り越えることが可能です！！
■ユーザーはタブレットからウェイポイントを指定して自由に経路設定できます！！
■障害物が出現すれば、回避または停止します！！

適用可能な製品/分野

問題点（課題）と対応方法 開発進度

提案技術・提案工法

アイデア段階

色々と検討し、増やしながら小型化も進めていきます！！

現状でも段差やケーブル、ホース等の障害物乗り越えは

可能だが、今後も引き続き、乗り越えられる障害物を

42 ●１．AIを活用した自動巡回型監視システム
●２．飲酒運転検知システム

-

区分

展示No, 提案名 工法 新規性

　□樹脂成形　　　□電子部品　　　□鍛造・鋳造　　　□プレス加工　　　□表面処理
　□機械加工  　　□金型・治工具 　　　□自動機・装置　　　■システム・ソフトウェア
　□素材　□その他（　　　　　　　　　　　　）

従来型の問題点：課題：
段差や障害物等を乗り越えることが難しい

工場や農園等、巡回監視を想定している場所では、
ほとんどの場合でケーブル、ホース、段差等の
障害物が存在しているため、
従来型では使用範囲が限定的

本機器における改善点：
５ｃｍ程度までの段差を乗り越えることが可能

ＬｉＤＡＲに加えて、ステレオカメラ、慣性センサーを
併用したシステムの効果で段差を乗り越えた瞬間の
自己位置推定のずれも２０ｃｍ程度に抑制
ケーブルやホース程度の障害物がある場所での運用が可能

LiDAR（２D）

ステレオカメラ

慣性センサー
メカナムホイール

タブレット画面

●１．AIを活用した自動巡回型監視システム

Web画面で管理！

基準値超過で画面

メールでアラーム！

●２．飲酒運転検知システム


